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RESUMEN DEL PRODUCTO

La cosechadora de spirulina es un prototipo capaz de
cosechar en modo automatico/manual el alga spirulina
en un entorno de variables

controladas (temperatura, pH, Salinidad, Conductividad
del agua) lo cual le permite estar constantemente
censando el ambiente para asegurar una cosecha
uniforme en el estanque de spirulina.

Cuenta también con moddulos mecanicos capaces de
crear oscilaciones sobre la superficie del estanque y a
su vez recoger la spirulina que crece en la superficie de
esta.

Cuenta con una pantalla de 7” en donde se puede
monitorear las variables del ambiente y también
programar el modo automatico y hacer uso del modo
manual mediante una interfaz grafica facil para el
usuario.




DIMENSIONES
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DIMENSIONES
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INTERFAZ DE USUARIO
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Medicidon de Temperatura del ambiente (Celsius)
Medicion Humedad relativa (%)

Medicion de temperatura del agua (Celsius)
Medicion de conductividad (S/m)

Medicion de pH

Color del Agua

Menu de control manual de motores

Fecha y Hora

Menu de configuracion




INTERFAZ DE USUARIO
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CONTROL RADIAL

BOMBA PESCERA(_ @

BOMBA DEPOSITO .

COSECHADORA DE ESPIRULINA

CONTROL DE MOTORES

MMONITOR CE VARIABLES ZSmFIGURACION
CONTROL RADIAL OVERDRIVE MANUAL '@

BOMBA PERISTALTICA '@

BOMBA PESCERA # ii‘
BOMBA DEPOSITO 8

CONTROL HORIZONTAL

CONTROL HORIZONTAL

Control del Eje(2) Radial 360°

Control del Eje (1) Linear Horizontal

Activar control Manual

Activar manualmente bomba peristaltica

Activar manualmente bomba para vaciar pecera
Activar manualmente bomba para drenar deposito
Menu de Monitor de Variables

Fecha y Hora

Menu de configuracién
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INTERFAZ DE USUARIO

COSECHADORA DE ESPIRULINA

CONFIGURACION
CONTRu. DE MOTORES MONITOR DE VARIABLES

FECHAY HORA

REINICIO

Ajustar Fecha y Hora

Reiniciar sistema /
Menu de Monitor de Variables /
Fecha y Hora

Menu de control manual de motores
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MODULOS MECANICOS

1. Eje(2) Radial (360°)
2. Eje(1) Horizontal
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MODO DE PROGRAMACION

La maquina cuenta con dos interruptores, uno es para encender el
equipo y el otro es para entrar en modo de programacion.

La programacion se hace por medio de USB tipo B de la parte
inferior.

USB de programacion
Interruptor de encendido

Interruptor de programacion
Entrada de corriente 24~32V 4A
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MODULO DEL CIRCUITO
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Tarjeta de desarrollo Master (ARDUINO MEGA)
Etapa de potencia

. Interruptor de programacion

Entrada de corriente 24~32V 4A

. Interruptor de encendido

Entrada para sensor de Conductividad

Entrada para sensor de pH

Entrada para sensor de temperatura

. Tarjeta de desarrollo Slave (ARDUINO UNO)
10. Alarma (buzzer piezoeléctrico) 1 2
11. Bateria de CMOS
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